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型号表示方法

普通类型
低床类型

RJF ※1
RJFS ※2

记号

RJF-4A-M5/4A-6/6A-M5/6A-6/8A-M5/8A-6/12A-M5/16A-M5
RJFS-12A-M5/16A-M5

■RJF-4A-M5/4A-6/6A-M5/6A-6/8A-M5/8A-6

■RJF-12A-M5/16A-M5 ■RJFS-12A-M5/16A-M5
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型号

型号

线路数

线路数
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RJF-4A-M5/4A-6/6A-M5/6A-6/8A-M5/8A-6/12A-M5/16A-M5

RJFS-12A-M5/16A-M5

外形图 备有CAD数据。申请表请参见 410P

RJF RJFS     

■RJF-4A-M5 
RJF-4A-M5

■RJF-4A-6 
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RJF-4A-M5/4A-6/6A-M5/6A-6/8A-M5/8A-6/12A-M5/16A-M5

RJFS-12A-M5/16A-M5

■RJF-12A-M5

■RJF-16A-M5 

外形图

RJF-12A-M5

RJF-16A-M5

RJF-12A-M5　内部连接编号

RJF-16A-M5　内部连接编号

备有CAD数据。申请表请参见 410P

RJF RJFS     

■RJF-8A-M5
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RJF-4A-M5/4A-6/6A-M5/6A-6/8A-M5/8A-6/12A-M5/16A-M5

RJFS-12A-M5/16A-M5

外形图

RJFS-12A-M5・RJFS-16A-M5　内部连接图

备有CAD数据。申请表请参见 410P

RJF RJFS     

■RJFS-12A-M5
RJFS-12A-M5

■RJFS-16A-M5
RJFS-16A-M5

旋转方向的最后2个模印

旋转方向的最后2个模印

旋转方向的最初1个模印

旋转方向的最初1个模印

最初和最后的模型都有定位。之间端口依次排开。
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